
made
in 
germany

BE SAFE.

Product Overview 2024 
Sensors & Actuators



p
i 
s
a

fe
ty

 d
e

ve
lo

p
s
 a

n
d

 m
a

n
u

fa
c
tu

re
s
 i
n

n
o

va
ti

ve
, 

h
ig

h
-q

u
a

li
ty

 

p
ro

d
u

c
ts

 a
n

d
 s

o
lu

ti
o

n
s
 f

o
r 

e
xp

lo
s
io

n
 p

ro
te

c
ti

o
n

. 
C

u
s
to

m
e

rs
 

a
ll

 o
ve

r 
th

e
 w

o
rd

 –
 e

.g
. p

la
nn

er
s,

 in
st

al
la

ti
on

 c
om

pa
ni

es
 o

r 
sy

st
em

 o
pe

ra
to

rs
 –

 v
a

lu
e

 t
h

e
 o

b
vi

o
u

s
 b

e
n

e
fi

ts
 o

f 
o

u
r 

d
e

vi
ce

s
 

w
h

ic
h

 f
a

r 
s
u

rp
a

s
s
 t

h
e

 p
e

rf
o

rm
a

n
ce

 o
f 

s
ta

n
d

a
rd

 s
o

lu
ti

o
n

s
. 

 

R
e

n
o

w
n

e
d

 c
o

m
p

a
n

ie
s
 i
n

 t
h

e
 f

ie
ld

s
 o

f 
p

h
a

rm
a

ce
u

ti
c
a

l 
a

n
d

 

c
h

e
m

ic
a

ls
, 

o
n

s
h

o
re

 a
n

d
 o

ff
s
h

o
re

 a
s
 w

e
ll

 a
s
 t

h
e

 o
il

 a
n

d
 g

a
s
 

s
e

c
to

rs
 h

a
ve

 b
e

e
n

 r
e

ly
in

g
 o

n
 t

h
e

 q
u

a
li

ty
 o

f 
o

u
r 

p
ro

d
u

c
ts

 fo
r 

de
ca

de
s.

 A
s
 y

o
u

r 
d

e
ve

lo
p

m
e

n
t 

a
n

d
 s

ys
te

m
 p

a
rt

n
e

r 
fo

r 
a

ll
 

a
s
p

e
c
ts

 o
f 

e
xp

lo
s
io

n
 p

ro
te

c
ti

o
n

 –
 w

e
 f

in
d

 s
u

it
a

b
le

 s
o

lu
ti

o
n

s
 

e
ve

n
 f

o
r 

c
h

a
ll

e
n

g
in

g
 t

a
s
k
s
. 

B
e

n
e

fi
t 

fr
o

m
 t

h
e

 d
iv

e
rs

e
 a

d
va

n
-

ta
g

e
s
 o

f 
o

u
r 

p
ro

d
u

c
ts

 a
s
 w

e
ll

 a
s
 o

u
r 

co
m

p
re

h
e

n
s
iv

e
 s

e
rv

ic
e

.

0
2

 –
 0

3

A
B

O
U

T:
 p

i s
af

et
y 

co
m

po
ne

nt
s

C
O

N
TE

N
T

 
 

B
as

ic
s 

Ex
pl

os
io

n 
P

ro
te

ct
io

n 
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

  0
4 

 
 

Z
o

n
e

s
 –

 E
xp

la
n

a
ti

o
n

 a
n

d
 C

la
s
s
if

ic
a

ti
o

n
  …

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
 0

4
 

 
 

C
a

te
g

o
ri

s
a

ti
o

n
, 

le
g

a
l 

p
ri

n
c
ip

le
s
 a

n
d

 s
ta

n
d

a
rd

s
 

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
 0

5
 

 
 

L
a

b
e

ll
in

g
 …

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
 0

6

 
 

QT
.E

x 
A

c
tu

a
to

rs
 w

it
h

 s
p

ri
n

g
 r

e
tu

rn
 /

 w
it

h
o

u
t 

s
p

ri
n

g
 r

e
tu

rn
 

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

1
0

  

 
 

TR
.E

x 
&

 IY
.E

x 
S

e
n

s
o

rs
 w

it
h

 A
n

a
lo

g
 O

u
tp

u
t 

 
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 1
2

 

 
 

SW
.E

x 
&

 IR
.E

x 
S

e
n

s
o

rs
 w

it
h

 B
in

a
ry

 O
u

tp
u

t 
 
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 1
4

 

 
 

A
C.

Ex
 &

 IY
.E

x 
V
o

lu
m

e
 f

lo
w

 c
o

n
tr

o
ll

e
r 

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
 1

6

 
 

QT
.N

c 
E

le
c
tr

ic
 A

c
tu

a
to

r 
w

it
h

 /
 w

it
h

o
u

t 
S

p
ri

n
g

 r
e

tu
rn

 …
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 2
0

 

 
 

TR
.N

c 
&

 IY
.N

c 
S

e
n

s
o

rs
 w

it
h

 A
n

a
lo

g
 O

u
tp

u
t 

 
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 2
2

 

 
 

SW
.N

c 
&

 IR
.N

c 
S

e
n

s
o

rs
 w

it
h

 B
in

a
ry

 O
u

tp
u

t 
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 2
4

 

 
 

A
C.

N
c 

&
 IY

.N
c 

V
o

lu
m

e
 F

lo
w

 C
o

n
tr

o
ll

e
r 

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

 2
6

 
 

A
c
tu

a
to

rs
 /

 E
x 

i 
s
e

n
s
o

rs
 a

n
d

 s
w

it
c
h

in
g

 a
m

p
li

fi
e

rs
  

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

  
3

0
 

 
 

S
e

n
s
o

rs
 /

 A
cc

e
s
s
o

ri
e

s
 C

a
li

b
ra

ti
o

n
 …

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

3
2

 

 
 

L
in

e
a

r 
V
a

lv
e

 T
ra

n
s
m

is
s
io

n
 

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
3

4

 
 

 

 
 

C
o

n
ta

c
t 

p
e

rs
o

n
 …

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

…
…

  
3

6

Ex
pl

os
io

n 
pr

ot
ec

tio
n 

fr
om

 p
i s

af
et

y 
– 

s
a
fe

ty
 m

a
d

e
 i
n

 G
e
rm

a
n

y

EA
SY

 –
 e

as
y 

as
 p

ie
p

i 
s
a

fe
ty

 p
ro

d
u

c
ts

 m
a

k
e

 y
o

u
r 

li
fe

 e
a

s
y.

 R
ig

h
t 

fr
o

m
 t

h
e

 s
ta

rt
 w

it
h

 t
h

e
 fa

st
 a

nd
 e

as
y 

se
t-

up
 a

nd
 c

om
-

m
is

si
on

in
g.

 O
u

r 
d

e
vi

ce
s
 o

ff
e

r 
a

 u
ni

ve
rs

al
 in

te
rf

ac
e 

w
h

ic
h

 r
e

n
d

e
rs

 t
h

e
 i
n

te
g

ra
ti

o
n

 i
n

to
 n

e
w

 o
r 

e
xi

s
ti

n
g

 

s
ys

te
m

s
 v

e
ry

 s
tr

a
ig

h
tf

o
rw

a
rd

. 
In

s
ta

ll
e

d
 l

ik
e

 s
ta

n
d

a
rd

 c
o

m
p

o
n

e
n

ts
 f

o
r 

p
ro

ce
s
s
 o

r 
b

u
il

d
in

g
 a

u
to

m
a

ti
o

n
, 

th
e

y 
re

q
u

ir
e

 n
o

 a
d

d
it

io
n

a
l 

in
tr

in
s
ic

a
ll

y-
s
a

fe
 c

ir
c
u

it
 o

r 
b

a
rr

ie
rs

. 
T

h
e

 i
n

tu
it

iv
e

 c
o

n
fi

g
u

ra
ti

o
n

 o
f 

o
u

r 
co

m
-

p
o

n
e

n
ts

 a
s
 w

e
ll

 a
s
 t

h
e

 m
a

in
te

n
a

n
ce

-f
re

e
 d

e
s
ig

n
 s

av
e 

ti
m

e 
an

d 
m

on
ey

.  
So

 E
AS

Y.

SM
A

R
T 

– 
pr

et
ty

 c
le

ve
r

T
h

e
 i
n

te
ll

ig
e

n
t 

s
e

n
s
o

r 
s
ys

te
m

 f
ro

m
 p

i 
s
a

fe
ty

 o
ff

e
rs

 y
o

u
 m

ax
im

um
 fl

ex
ib

ili
ty

. O
u

r 
tr

a
n

s
d

u
ce

rs
 a

n
d

 

s
w

it
c
h

in
g

 a
m

p
li

fi
e

rs
 c

a
n

 b
e

 c
o

m
b

in
e

d
 w

it
h

 a
ll

 o
f 

th
e

 s
e

n
s
o

rs
 w

e
 o

ff
e

r.
 T

h
e

 c
o

n
tr

o
l 

u
n

it
 r

e
co

g
n

iz
e

s
 t

h
e

 

ty
p

e
 o

f 
s
e

n
s
o

r 
a

n
d

 i
s
 a

ut
om

at
ic

al
ly

 c
on

fig
ur

ed
 f

o
r 

it
. 

H
a

vi
n

g
 a

 s
m

a
rt

 u
n

iv
e

rs
a

l 
d

e
vi

ce
 e

li
m

in
a

te
s
 t

h
e

 

n
e

e
d

 f
o

r 
va

ri
a

n
ts

, 
w

h
ic

h
 i
n

 t
u

rn
 o

ff
e

rs
 s

av
in

gs
 o

n 
pr

oc
ur

em
en

t a
nd

 w
ar

eh
ou

si
ng

.  
N

ow
 th

at
 is

 r
ea

lly
 S

M
AR

T.

SA
FE

 –
 n

o 
qu

es
ti

on
S

a
fe

ty
 i
s
 a

n
 i
n

te
g

ra
l 

p
a

rt
 o

f 
a

ll
 p

i 
p

ro
d

u
c
ts

. 
T

h
e

 f
o

u
n

d
a

ti
o

n
 f

o
r 

th
a

t 
li

e
s
 i
n

 o
u

r 
un

iq
ue

 tw
o-

co
m

po
ne

nt
 

de
si

gn
: t

h
e

 f
u

n
c
ti

o
n

a
l 

p
a

rt
 c

a
n

 b
e

 s
e

p
a

ra
te

d
 s

im
p

ly
 a

n
d

 q
u

ic
k

ly
 f

ro
m

 t
h

e
 j
u

n
c
ti

o
n

 b
o
x.

 T
h

is
 a

vo
id

s
 

s
h

o
rt

-t
e

rm
 a

d
d

it
io

n
a

l 
e
xp

lo
s
io

n
 h

a
za

rd
s
, 

e
.g

. 
d

u
ri

n
g

 m
a

in
te

n
a

n
ce

, 
a

n
d

 e
n

s
u

re
s
 c

o
n

ti
n

u
o

u
s
 p

ro
te

c
ti

o
n

. 

A
ll

 p
i 
s
a

fe
ty

 d
e

vi
ce

s
 a

re
 d

e
ve

lo
p

e
d

 a
n

d
 m

an
uf

ac
tu

re
d 

in
 G

er
m

an
y 

to
 th

e 
hi

gh
es

t q
ua

lit
y 

st
an

da
rd

s.
 

It
 g

o
e

s
 w

it
h

o
u

t 
s
a

yi
n

g
 t

h
a

t 
w

e
 c

o
m

p
ly

 w
it

h
 a

ll
 t

h
e

 l
a

te
s
t 

a
p

p
li

c
a

b
le

 s
ta

n
d

a
rd

s
. 

S
a

le
s
 a

re
 c

a
rr

ie
d

 o
u

t 

e
xc

lu
s
iv

e
ly

 b
y 

e
xp

e
ri

e
n

ce
d

 r
e

g
io

n
a

l 
p

a
rt

n
e

rs
 w

h
o

 w
il

l 
a

ls
o

 s
up

po
rt

 y
ou

 w
it

h 
ta

ilo
re

d 
se

rv
ic

es
 a

ft
e

r 

p
u

rc
h

a
s
e

. 
T

h
e

re
 i
s
 n

o
 q

u
e

s
ti

o
n

 a
b

o
u

t 
it

 –
 S

a
fe

ty
 i
s
 p

a
ra

m
o

u
n

t 
fo

r 
u

s
. 

Co
ns

is
te

nt
ly

 S
AF

E.

A
ct

ua
to

rs
, s

en
so

rs
 a

nd
 s

ys
te

m
 s

ol
ut

io
ns

  
fo

r 
ap

pl
ic

at
io

ns
 in

 p
ot

en
ti

al
ly

 e
xp

lo
si

ve
 a

re
as

e
a

s
w

e
ll

a
s

th
e

o
il

a
n

d
g

a
s

– 

Ex
pl

os
io

ns
sc

hu
tz

In
du

st
ri

al
 A

re
a 

A
pp

lic
at

io
ns

Zu
be

hö
r

H
az

ar
do

us
 A

re
a 

A
pp

lic
at

io
ns



H
a

za
rd

o
u

s
 a

re
a

s
 i
n

 w
h

ic
h

 p
o

te
n

ti
a

ll
y 

e
xp

lo
s
iv

e
 e

n
vi

ro
n

m
e

n
ts

 

c
a

n
 f

o
rm

 a
re

 c
la

s
s
if

ie
d

 i
n

 z
o

n
e

s
 a

cc
o

rd
in

g
 t

o
 t

h
e

 d
u

ra
ti

o
n

 o
f 

th
e

 p
o

te
n

ti
a

l 
fo

rm
a

ti
o

n
 o

f 
a

 d
a

n
g

e
ro

u
s
 e

xp
lo

s
iv

e
 e

n
vi

ro
n

m
e

n
t 

F
o

r 
g

a
s
e

s
, 

th
e

s
e

 a
re

 z
o

n
e

s
 0

, 
1

 a
n

d
 2

. 
In

 t
h

e
 c

a
s
e

 o
f 

d
u

s
ts

, 
 

a
 d

is
ti

n
c
ti

o
n

 i
s
 m

a
d

e
 b

e
tw

e
e

n
 z

o
n

e
s
 2

0
, 

2
1

 a
n

d
 2

2
.

Cl
as

si
fic

at
io

n 
of

 Z
on

es
 fo

r 
G

as
es

:
Zo

ne
 0

 

A
 d

a
n

g
e

ro
u

s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 a

s
 a

 m
ix

tu
re

 o
f 

a
ir

, 
 

co
m

b
u

s
ti

b
le

 g
a

s
e

s
, 

va
p

o
rs

 o
r 

m
is

ts
 i
s
 c

o
n

s
ta

n
tl

y,
  

fo
r 

lo
n

g
 p

e
ri

o
d

s
 o

f 
ti

m
e

 o
r 

fr
e

q
u

e
n

tl
y 

p
re

s
e

n
t.

Zo
ne

 1
 

A
 h

a
za

rd
o

u
s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 a

s
 a

 m
ix

tu
re

 o
f 

a
ir

, 
 

co
m

b
u

s
ti

b
le

 g
a

s
e

s
, 

va
p

o
rs

 o
r 

m
is

ts
 i
s
 o

cc
a

s
io

n
a

ll
y 

 

p
re

s
e

n
t 

d
u

ri
n

g
 n

o
rm

a
l 

o
p

e
ra

ti
o

n
.

Zo
ne

 2
 

A
 d

a
n

g
e

ro
u

s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 a

s
 a

 m
ix

tu
re

 o
f 

a
ir

, 
 

fl
a

m
m

a
b

le
 g

a
s
e

s
, 

va
p

o
rs

 o
r 

m
is

ts
 i
s
 u

s
u

a
ll

y 
n

o
t 

a
va

il
a

b
le

  

o
r 

o
n

ly
 f

o
r 

a
 s

h
o

rt
 t

im
e

.

  To
 c

la
ri

fy
 th

e 
pr

in
ci

pl
e 

ga
s 

st
at

io
n:

D
iv

is
io

n
 o

f 
d

a
n

g
e

r 
zo

n
e

s
 i
n

to
 z

o
n

e
s
: 

 Z
o

n
e

 0
: 

co
n

s
ta

n
t 

o
r 

fr
e

q
u

e
n

t 
..

. 

 Z
o

n
e

 1
: 

o
cc

a
s
io

n
a

l 
..

. 

 Z
o

n
e

 2
: 

ra
re

 .
..

 

..
. 

p
re

s
e

n
ce

 o
f 

E
X

 a
tm

o
s
p

h
e

re

B
a

s
ic

a
ll

y 
th

e
re

 a
re

 t
h

re
e

 f
a

c
to

rs
 t

h
a

t 
m

u
s
t 

b
e

 e
n

co
u

n
te

re
d

 

w
h

e
n

 c
re

a
ti

n
g

 a
 p

o
te

n
ti

a
ll

y 
e
xp

lo
s
iv

e
 a

re
a

. 
P

re
s
e

n
ce

 o
f 

o
xy

g
e

n
, 

a
n

 e
xp

lo
s
iv

e
 m

e
d

iu
m

 a
n

d
 a

n
 i
g

n
it

io
n

 s
o

u
rc

e
. 

T
h

e
 

a
b

s
e

n
ce

 o
r 

a
vo

id
a

n
ce

 o
f 

o
n

e
 o

f 
th

e
 t

h
re

e
 f

a
c
to

rs
 p

re
ve

n
ts

 a
n

 

e
xp

lo
s
io

n
.

B
a

s
e

d
 o

n
 t

h
is

 f
a

c
t,

 t
h

e
 t

h
re

e
 p

o
s
s
ib

le
 s

tr
a

te
g

ie
s
 t

o
 a

vo
id

 a
n

 

e
xp

lo
s
io

n
:

P
ri

m
ar

y 
Ex

pl
os

io
n 

P
ro

te
ct

io
n 

 

M
e

a
s
u

re
s
 w

h
ic

h
 p

re
ve

n
t 

o
r 

li
m

it
 t

h
e

 f
o

rm
a

ti
o

n
 o

f 
a

 p
o

te
n

ti
a

ll
y 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 (

a
vo

id
in

g
 e

xp
lo

s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
s
).

Se
co

nd
ar

y 
Ex

pl
os

io
n 

P
ro

te
ct

io
n 

M
e

a
s
u

re
s
 w

h
ic

h
 p

re
ve

n
t 

th
e

 i
g

n
it

io
n

 i
n

 a
 d

a
n

g
e

ro
u

s
 e

xp
lo

s
iv

e
 

a
tm

o
s
p

h
e

re
 (

a
vo

id
in

g
 o

f 
ig

n
it

io
n

 s
o

u
rc

e
s
).

Te
rt

ia
ry

 E
xp

lo
si

on
 P

ro
te

ct
io

n 
 

M
e

a
s
u

re
s
 l

im
it

in
g

 t
h

e
 e

ff
e

c
ts

 o
f 

a
n

 e
xp

lo
s
io

n
 t

o
 a

 s
a

fe
 l

e
ve

l 

(c
o

n
s
tr

u
c
ti

o
n

a
l 

e
xp

lo
s
io

n
 p

ro
te

c
ti

o
n

).

T
h

u
s
, 

th
e

 c
o

m
p

o
n

e
n

ts
 p

u
t 

o
n

 t
h

e
 m

a
rk

e
t 

b
y 

p
i 
a

re
 p

ro
te

c
te

d
 

to
 b

e
 n

o
 s

o
u

rc
e

s
 o

f 
ig

n
it

io
n

 a
n

d
 t

h
u

s
 a

re
 a

 m
e

a
s
u

re
 o

f 
s
e

co
n

-

d
a

ry
 e

xp
lo

s
io

n
 p

ro
te

c
ti

o
n

.

0
4

 –
 0

5

W
ha

t a
re

 th
e 

C
au

se
s 

fo
r 

an
 E

xp
lo

si
on

Zo
ne

s 
– 

Ex
pl

an
at

io
n 

an
d 

C
la

ss
ifi

ca
tio

n

Ox
yg

en

M
ed

iu
m

Ig
ni

ti
on

 
So

ur
ce

C
la

ss
ifi

ca
tio

n 
of

 Z
on

es
 fo

r 
D

us
ts

:
 Zo

ne
 2

0
A

 d
a

n
g

e
ro

u
s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 i
n

 t
h

e
 f

o
rm

 o
f 

a
 c

lo
u

d
 o

f 
co

m
b

u
s
ti

b
le

 d
u

s
t 

 

is
 c

o
n

s
ta

n
tl

y,
 f

o
r 

lo
n

g
 p

e
ri

o
d

s
 o

r 
fr

e
q

u
e

n
tl

y 
p

re
s
e

n
t.

 Zo
ne

 2
1

A
 d

a
n

g
e

ro
u

s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 i
n

 t
h

e
 f

o
rm

 o
f 

a
 c

lo
u

d
 o

f 
co

m
b

u
s
ti

b
le

 d
u

s
t 

 

is
 o

cc
a

s
io

n
a

ll
y 

p
re

s
e

n
t 

d
u

ri
n

g
 n

o
rm

a
l 

o
p

e
ra

ti
o

n
.

 Zo
ne

 2
2

A
 d

a
n

g
e

ro
u

s
, 

e
xp

lo
s
iv

e
 a

tm
o

s
p

h
e

re
 i
n

 t
h

e
 f

o
rm

 o
f 

a
 c

lo
u

d
 o

f 
co

m
b

u
s
ti

b
le

 d
u

s
t 

 

is
 u

s
u

a
ll

y 
n

o
t 

a
va

il
a

b
le

 o
r 

o
n

ly
 f

o
r 

a
 s

h
o

rt
 t

im
e

.

Le
ga

l B
as

is
A

s
 a

 l
e

g
a

l 
b

a
s
is

 f
o

r 
th

e
 a

re
a

 o
f 

e
xp

lo
s
io

n
 p

ro
te

c
ti

o
n

, 
th

e
 f

o
ll

o
w

in
g

 n
o

rm
s
 a

n
d

 r
e

g
u

la
ti

o
n

s
 a

p
p

ly
 i
n

 a
d

-

d
it

io
n

 t
o

 t
h

e
 u

s
u

a
l 

s
ta

n
d

a
rd

s
:

· A
TE

X 
D

ir
ec

ti
ve

 2
01

4/
34

/E
U

· E
U

 E
xp

lo
si

on
 P

ro
te

ct
io

n 
O

rd
in

an
ce

 E
xV

o

· O
rd

in
an

ce
 o

n 
In

du
st

ri
al

 H
ea

lt
h 

an
d 

Sa
fe

ty
 A

ls
o

, 
a

 d
is

ti
n

c
ti

o
n

 i
s
 m

a
d

e
 b

e
tw

e
e

n
 o

p
e

ra
to

r 
a

n
d

 m
a

n
u

fa
c
tu

re
r.

  

A
cc

o
rd

in
g

ly
, 

th
e

 d
if

fe
re

n
t 

la
b

e
li

n
g

:

O
p

e
ra

to
r 

Id
e

n
ti

fi
c
a

ti
o

n
 E

x-
A

re
a

M
a

n
u

fa
c
tu

re
r 

Id
e

n
ti

fi
c
a

ti
o

n
 E

x-
d

e
vi

ce

Ta
nk

B
A

SI
C

S 
E

XP
LO

SI
O

N
 P

R
O

TE
C

TI
O

N



0
6

 –
 0

7

La
be

ll
in

g 
of

 e
xp

lo
si

on
-p

ro
of

 e
le

ct
ri

ca
l d

ev
ic

es

Ex
pl

os
io

n 
 

pr
ot

ec
ti

on
Eq

ui
pm

en
t g

ro
up

I 
M

in
in

g
II 

O
th

er
 in

du
st

ri
es

Ca
te

go
ry

H
az

ar
do

us
 e

xp
lo

si
ve

 a
tm

os
ph

er
e

1 
C

on
st

an
tly

, f
re

qu
en

tly
 o

r 
lo

ng
-t

er
m

2 
O

cc
as

io
na

lly
3 

Se
ld

om
 a

nd
 s

ho
rt

-t
er

m

A
tm

os
ph

er
e

G
 

G
as

D
 

D
us

t

Eq
ui

pm
en

t p
ro

te
ct

io
n 

le
ve

l E
P

L
G

a 
G

as
: C

on
st

an
tly

, f
re

qu
en

tly
 o

r 
 

 
lo

ng
-t

er
m

 z
on

e 
0

G
b 

G
as

: O
cc

as
io

na
lly

 z
on

e 
1

G
c 

G
as

: S
el

do
m

 a
nd

 s
ho

rt
-t

er
m

 
 

zo
ne

 2
D

a 
D

us
t:

 C
on

st
an

tly
, f

re
qu

en
tly

  
 

or
 lo

ng
-t

er
m

 z
on

e 
20

D
b 

D
us

t:
 O

cc
as

io
na

lly
 z

on
e 

21
D

c 
D

us
t:

 S
el

do
m

 a
nd

 s
ho

rt
-t

er
m

 
 

zo
ne

 2
2

M
a 

M
in

in
g:

 O
pe

ra
tio

n 
in

 th
e 

ev
en

t 
 

of
 a

n 
ex

pl
os

io
n 

ha
za

rd
M

b 
M

in
in

g:
 S

hu
td

ow
n 

in
 th

e 
ev

en
t 

 
of

 a
n 

ex
pl

os
io

n 
ha

za
rd

Ex
pl

os
io

n 
gr

ou
p

I 
M

in
in

g
 

I 
M

et
ha

ne
II 

O
th

er
 in

du
st

ri
es

 
IIA

 
P

ro
pa

ne
 

IIB
 

Et
hy

le
ne

 
IIC

 
H

yd
ro

ge
n

III
 D

us
ts

 
III

A
 C

om
bu

st
ib

le
 li

nt
 

III
B

 N
on

-c
on

du
ct

iv
e 

du
st

 
III

C
 C

on
du

ct
iv

e 
du

st

II 
2G

 
Ex

 
db

 e
b 

ib
 m

b 
IIC

 
T6

 
 

Gb
II 

2D
 

Ex
 

tb
 

III
C

 
T1

30
 °C

 
IP

 66
 

Db

L
A

B
EL

LI
N

G

Ty
pe

 o
f p

ro
te

ct
io

n
 

Le
ga

l b
as

is
  

 
 

EN
 6

00
79

-0
“e

“ 
In

cr
ea

se
d 

sa
fe

ty
  

eb
, e

c 
Zo

ne
 1

, 2
 

EN
 6

00
79

-7
“d

“ 
Fl

am
ep

ro
of

 e
nc

lo
su

re
 

da
, d

b,
 d

c 
Zo

ne
 0

, 1
, 2

 
EN

 6
00

79
-1

“m
“ 

En
ca

ps
ul

at
io

n 
m

a,
 m

b,
 m

c 
Zo

ne
 0

, 1
, 2

, 2
0,

 2
1,

 2
2 

EN
 6

00
79

-1
8

“i
“ 

In
tr

in
si

c 
sa

fe
ty

 
ia

, i
b,

 ic
 

Zo
ne

 0
, 1

, 2
, 2

0,
 2

1,
 2

2 
EN

 6
00

79
-1

1
“h

“ 
N

on
-e

le
ct

ri
ca

l 
h 

Zo
ne

 0
, 1

, 2
, 2

0,
 2

1,
 2

2 
EN

 8
00

79
-3

6/
-3

7
“t

“ 
P

ro
te

ct
ed

 b
y 

ho
us

in
g 

ta
, t

b,
 tc

 
Zo

ne
 2

0,
 2

1,
 2

2 
EN

 6
00

79
-3

1

Te
m

pe
ra

tu
r 

cl
as

s
T6

 
  8

5 
°C

 
Su

lfu
r 

hy
dr

oc
ar

bo
n

T5
 

10
0 

°C
 

N
on

e
T4

 
13

5 
°C

 
E.

g.
Et

hy
l e

th
er

T3
 

20
0 

°C
 

E.
g.

 D
ie

se
l, 

H
yd

ro
ge

n 
su

lf
id

e
T2

 
30

0 
°C

 
E.

g.
 B

ut
an

e,
 B

ut
yl

 a
lc

oh
ol

T1
 

45
0 

°C
 

E.
g.

 H
yd

ro
ge

n,
 A

m
m

on
ia

T 
XX

X 
°C

 
M

ax
. s

ur
fa

ce
 te

m
pe

ra
tu

re
 d

us
t e

xp
lo

si
on

 h
az

ar
do

us
 a

re
as

IP
 P

ro
te

ct
io

n 
– 

pr
ot

ec
te

d 
ag

ai
ns

t:
Fi

g.
 1

 (i
ng

re
ss

 s
ol

id
 o

bj
ec

ts
)

0 
N

o 
pr

ot
ec

tio
n

1 
So

lid
 o

bj
ec

ts
  

 
ov

er
 5

0 
m

m
2 

So
lid

 o
bj

ec
ts

  
 

ov
er

 1
2.

5 
m

m
3 

So
lid

 o
bj

ec
ts

  
 

ov
er

 2
.5

 m
m

4 
So

lid
 o

bj
ec

ts
  

 
ov

er
 1

.0
 m

m
5 

Li
m

ite
d 

pr
ot

ec
tio

n 
 

 
ag

ai
ns

t d
us

t i
ng

re
ss

.
6 

To
ta

lly
 p

ro
te

ct
ed

  
 

ag
ai

ns
t d

us
t i

ng
re

ss
.

 Fi
g.

 2
 (i

ng
re

ss
 li

qu
id

s)
0 

N
o 

pr
ot

ec
tio

n
1 

Ve
rt

ic
al

ly
 fa

lli
ng

  
 

dr
op

s 
of

 w
at

er
2 

Fa
lli

ng
 d

ro
ps

 o
f  

 
w

at
er

3 
Sp

ra
ys

 o
f w

at
er

4 
Sp

la
sh

 w
at

er
5 

Lo
w

 p
re

ss
ur

e 
 

 
w

at
er

 je
ts

 
6 

H
ig

h 
pr

es
su

re
  

 
w

at
er

 je
ts

7 
Sh

or
t p

er
io

ds
 o

f  
 

im
m

er
si

on
 in

 w
at

er
8 

Lo
ng

 p
er

io
ds

 o
f  

 
im

m
er

si
on

 in
 w

at
er



m
ad

e
in

 
ge

rm
an

y



1
0

 –
 1

1

 A
T

E
X

 /
 I

E
C

E
x 

/ 
U

K
E

x 
/ 

K
C

 /
 I

N
M

E
T

R
O

 /
 E

A
C

 c
e

rt
if

ie
d

 I
n

te
g

ra
te

d
 j
u

n
c
ti

o
n

 b
o
x

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

 °
C

 O
p

ti
o

n
a

l 
co

n
tr

o
l 

/ 
fe

e
d

b
a

ck
 0

…
1

0
 V

; 
4

…
2

0
 m

A

 I
P

6
6

 F
o

r 
m

o
u

n
ti

n
g

 i
n

 z
o

n
e

 1
, 

2
, 

2
1

, 
2

2

 S
ta

in
le

s
s
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 
 

fo
r 

m
a
xi

m
u

m
 c

o
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 O
p

ti
o

n
a

l 
s
a

fe
ty

 p
o

s
it

io
n

/s
p

ri
n

g
 r

e
tu

rn

S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: .

..
..

..
..

..
..

..
II

2
(1

)G
 E

x 
d

b
 e

b
 i
b

 m
b

 [
ia

] 
II

C
 T

4
 G

b

 
II

2
(1

)G
 E

x 
tb

 [
ia

] 
II

IC
 T

1
3

0
°C

 D
b

  

 
II

2
 G

 E
x 

h
 I

IC
 T

4
 G

b

 
II

2
 D

 E
x 

h
 I

II
C

 T
1

3
0

 °
C

 D
b

M
a

n
u

fa
c
tu

re
r:

 ..
..

..
..

..
..

..
p

i 
s
a

fe
ty

 c
o

m
p

o
n

e
n

ts

A
u

xi
li

a
ry

 S
w

it
c
h

e
s
: 
..

..
..

5
° 

/ 
8

0
° 

S
w

it
c
h

in
g

 p
o

in
ts

  
2

5
0

 V
 /

 0
,1

 A
  

m
in

. 
5

 V
 /

 5
 m

A
 

A
n

g
le

 o
f 

ro
ta

ti
o

n
: .

..
..

..
..

9
5

° 
(5

° 
P

re
lo

a
d

)

H
o

ll
o

w
 s

h
a

ft
: .

..
..

..
..

..
..

..
.1

2
 x

 1
2

 m
m

 (
D

o
u

b
le

 s
q

u
a

r)

P
o

w
e

r 
co

n
s
u

m
p

ti
o

n
: 

..
.5

 W
 /

 7
 V

A
 I

n
 h

o
ld

in
g

 p
o

s
it

io
n

 
2

0
 W

 /
 3

0
 V

A
 M

o
to

r 

 
3

0
 V

A
 /

 2
 A

 L
a

yo
u

t

P
e

rm
is

s
ib

le
 h

u
m

id
it

y:
 .

0
..

.9
5

%
 r

.F
 w

it
h

o
u

t 
co

n
d

e
n

s
a

ti
o

n

A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
: .

-4
0

..
.+

7
0

°C

H
o

u
s
in

g
 m

a
te

ri
a

l:
 

H
ig

h
-t

e
c
h

 p
o

ly
m

e
r 

n
o

n
-h

a
lo

g
e

n
, 

 

 
s
il

ic
o

n
e

-f
re

e

P
ro

te
c
ti

o
n

 c
la

s
s
: .

..
..

..
..

.I
P

6
6

D
im

e
n

s
io

n
s
: .

..
..

..
..

..
..

..
..

A
p

p
ro

x.
 3

2
0

 x
 1

2
0

 x
 8

5
 m

m

* 
 

Ta
 -

4
0

…
+

5
0

°C
 

**
 F

ir
e

tr
ig

g
e

r 
F

T.
E

x 
is

 r
e

q
u

ir
e

d

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

Q
T.

E
X

A
C

TU
AT

O
R

S

Te
c
h

n
ic

a
l 

d
a

ta
Q

T.
E

x-
M

, 
e

le
c
tr

ic
 A

c
tu

a
to

r,
 

e
xp

lo
s
io

n
 p

ro
te

c
te

d

Spring return

Control

Motor 
running time 

90°

Spring 
running time

Torque

Firetrigger

Power supply

Actuator type

3-
P

os
iti

on
 / 

O
pe

n-
C

lo
se

ca
. 1

5s

ca
. 1

0 
s

18
 N

m

-
24

 V
Q

T.
E

x-
M

F1
0-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

E
x-

M
FD

10
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

E
x-

M
F1

0-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

FD
10

-S
H

ca
. 3

s
15

 N
m

-
24

 V
Q

T.
E

x-
M

F0
3-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

E
x-

M
FD

03
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

E
x-

M
F0

3-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

FD
03

-S
H

ca
. 2

s*
12

 N
m

-
24

 V
Q

T.
E

x-
M

F0
2-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

E
x-

M
FD

02
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

E
x-

M
F0

2-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

FD
02

-S
H

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5 
s

ca
. 1

0 
s

18
 N

m
-

24
 V

Q
T.

E
x-

M
F1

0Y
-S

L 

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

F1
0Y

-S
H

X

3-
P

os
iti

on
 / 

O
pe

n-
C

lo
se

ca
. 1

5 
s

-
50

 N
m

-
24

 V
Q

T.
E

x-
M

-S
L

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

-S
H

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5 
s

-

40
 N

m

-

24
 V

Q
T.

E
x-

M
Y-

SL

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

Y-
SH

ca
. 5

 s
15

 N
m

24
 V

Q
T.

E
x-

M
YQ

-S
L

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

YQ
-S

H

ca
. 3

 s
5 

N
m

24
 V

Q
T.

E
x-

M
YS

Q
-S

L

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

YS
Q

-S
H



TR
.E

X 
&

 IY
.E

X
SE

N
SO

R
S 

W
IT

H
 A

N
A

LO
G

 O
U

TP
U

T

1
2

 –
 1

3

 S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

II
2

(1
)G

  
E

x 
e

b
 m

b
 i
b

 [
ia

 G
a

] 
II

C
 T

4
 G

b
 

II
2

(1
)D

  
E

x 
tb

 i
b

 [
ia

 D
a

] 
II

IC
 T

1
3

0
°C

 D
b

 U
n

iv
e

rs
a

l 
Tr

a
n

s
d

u
ce

r 
fo

r 
m

o
u

n
ti

n
g

  

in
 z

o
n

e
 1

 /
 2

 /
 2

1
 /

 2
2

 

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

°C
 

 I
P

6
6

 T
e

m
p

e
ra

tu
re

 c
la

s
s
 T

4
 f

o
r 

a
ll

 g
a

s
e

s
 a

n
d

 d
u

s
ts

 A
d

ju
st

a
b

le
 o

n
 s

it
e

; 
d

is
p

la
y

 S
ta

in
le

ss
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 

fo
r 

m
ax

im
u

m
 c

o
rr

o
si

o
n

 r
e

si
st

a
n

ce
  

 F
e

e
d

b
a

ck
: 

0
..

.1
0
 V

 o
d

e
r 

4
..

.2
0
 m

A

 N
o

 f
u

rt
h

e
r 

b
a

rr
ie

r 
re

q
u

ir
e

d
 i
n

 t
h

e
 c

o
n

tr
o

l 
c
a

b
in

e
t 

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 S
m

a
rt

 i
n

s
ta

ll
a

ti
o

n

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

Y.
E

x-
S

e
n

s
o

rs

T
R

.E
x 

Tr
a

n
s
d

u
c
e

r

 S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

II
 1

/2
G

 E
x 

ia
 I

IC
 T

6
/T

5
/T

4
 G

a
/G

b
 

II
 2

D
 E

x 
ia

 I
II

C
 T

7
5

°C
-T

1
4

5
°C

 D
b

 I
n

te
ll

ig
e

n
t 

s
e

n
s
o

r 
co

n
ce

p
t 

fo
r 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 

(M
1

2
 c

o
n

n
e

c
to

r)
 t

o
 T

R
.E

x 
u

n
iv

e
rs

a
l 

E
x-

tr
a

n
s
d

u
ce

r

 S
ta

in
le

s
s
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 

fo
r 

m
a
xi

m
u

m
 c

o
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 F
a

s
t 

s
a

m
p

li
n

g
 r

a
te

 u
p

 t
o

 1
2

5
 m

s
  

fo
r 

p
re

s
s
u

re
 s

e
n

s
o

rs

 R
o

o
m

 s
e

n
s
o

r 
fo

r 
d

ir
ce

c
t 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 F
o

r 
m

e
a

s
u

ri
n

g
 i
n

 z
o

n
e

 0
, 

1
, 

2
, 

2
1

, 
2

2

 O
th

e
r 

s
e

n
s
o

rs
 w

it
h

 M
1

2
 s

e
n

s
o

r 
c
a

b
le

 

(1
 M

e
te

r 
in

c
lu

d
e

d
, 

o
th

e
r 

le
n

g
th

s
 a

va
il

a
b

le
)

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 T

r.
E

x 
Tr

a
n

s
d

u
ce

r

TR
.E

x
IY

.E
x

b
is

 1
0

0
 m

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

Measurand

Sensor Design

Measurin 
 range

min. 
Measuring span

Length

Sensor type

Temperature

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
25

°C

-
IY

.E
x-

R
T

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IY

.E
x-

D
T-

05
0

10
0 

m
m

IY
.E

x-
D

T-
10

0

20
0 

m
m

IY
.E

x-
D

T-
20

0

37
0 

m
m

IY
.E

x-
D

T-
37

0

Temperature / Humidity

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
0…

10
0 

rF
25

°C
15

 r
F

-
IY

.E
x-

R
TH

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IY

.E
x-

D
TH

-0
50

10
0 

m
m

IY
.E

x-
D

TH
-1

00

20
0 

m
m

IY
.E

x-
D

TH
-2

00

37
0 

m
m

IY
.E

x-
D

TH
-3

70

Differential pressure / Volume flow

D
uc

t s
en

so
r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 P

a

-

IY
.E

x-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 P
a

IY
.E

x-
P

-0
10

0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 P
a

IY
.E

x-
P

-0
25

0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
P

a
IY

.E
x-

P
-0

60
0

-1
00

0…
+1

00
0 

P
a

30
0 

P
a

IY
.E

x-
P

-1
00

0

-2
50

0…
+2

50
0 

P
a

75
0 

P
a

IY
.E

x-
P

-2
50

0

-4
00

0…
+4

00
0 

P
a

12
00

 P
a

IY
.E

x-
P

-4
00

0

-1
00

00
…

+1
00

00
 P

a
30

00
 P

a
IY

.E
x-

P
-1

00
00

IY
.E

x 
S

e
n

s
o

rs

ti
o

n
:

ia
 I

IC
 T

6
/T

5
/T

4
 G

a
/G

b

a
II

IC
 T

7
5

°C
-T

1
4

5
°C

 D
b

S
e

n
s
o

rs



 S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

II
2

(1
)G

  
E

x 
e

b
 m

b
 i
b

 [
ia

 G
a

] 
II

C
 T

4
 G

b
 

II
2

(1
)D

  
E

x 
tb

 i
b

 [
ia

 D
a

] 
II

IC
 T

1
3

0
°C

 D
b

 U
n

iv
e

rs
a

l 
Tr

a
n

s
d

u
ce

r 
fo

r 
m

o
u

n
ti

n
g

  

in
 z

o
n

e
 1

 /
 2

 /
 2

1
 /

 2
2

 

 T
w

o
 a

d
ju

s
ta

b
le

, 
p

o
te

n
ti

a
l 

fr
e

e
 r

e
la

y 
o

u
tp

u
ts

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

°C
 

 I
P

6
6

 T
e

m
p

e
ra

tu
re

 c
la

s
s
 T

4
 f

o
r 

a
ll

 g
a

s
e

s
 a

n
d

 d
u

s
ts

 A
d

ju
s
ta

b
le

 h
ys

te
ri

s
is

 A
d

ju
st

a
b

le
 o

n
 s

it
e

; 
d

is
p

la
y

 S
ta

in
le

ss
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 

fo
r 

m
ax

im
u

m
 c

o
rr

o
si

o
n

 r
e

si
st

a
n

ce
  

 N
o

 f
u

rt
h

e
r 

b
a

rr
ie

r 
re

q
u

ir
e

d
 i
n

 t
h

e
 c

o
n

tr
o

l 
c
a

b
in

e
t 

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 S
m

a
rt

 i
n

s
ta

ll
a

ti
o

n

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

Y.
E

x-
S

e
n

s
o

rs

 S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

II
 1

/2
G

 E
x 

ia
 I

IC
 T

6
/T

5
/T

4
 G

a
/G

b
 

II
 2

D
 E

x 
ia

 I
II

C
 T

7
5

°C
-T

1
4

5
°C

 D
b

 I
n

te
ll

ig
e

n
t 

s
e

n
s
o

r 
co

n
ce

p
t 

fo
r 

co
n

n
e

c
ti

o
n

  

(M
1

2
 c

o
n

n
e

c
to

r)
 t

o
 S

W
.E

x 
u

n
iv

e
rs

a
l 

E
x-

tr
a

n
s
d

u
ce

r

 S
ta

in
le

s
s
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 

fo
r 

m
a
xi

m
u

m
 c

o
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 R
o

o
m

 s
e

n
s
o

r 
fo

r 
d

ir
ce

c
t 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 F
o

r 
m

e
a

s
u

ri
n

g
 i
n

 z
o

n
e

 0
, 

1
, 

2
, 

2
1

, 
2

2

 O
th

e
r 

s
e

n
s
o

rs
 w

it
h

 M
1

2
 s

e
n

s
o

r 
c
a

b
le

 

(1
 M

e
te

r 
in

c
lu

d
e

d
, 

o
th

e
r 

le
n

g
th

s
 a

va
il

a
b

le
)

 F
o

r 
u

se
 w

it
h

 S
W

.E
x 

Tr
a

n
sd

u
ce

r

1
4

 –
 1

5

SW
.E

x
IR

.E
x

b
is

 1
0

0
 m

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

S
W

.E
X 

&
 IR

.E
X

SE
N

SO
R

S 
W

IT
H

 B
IN

A
R

Y 
O

U
TP

U
T

S
W

.E
x 

S
w

it
c
h

in
g

 R
e

la
is

IR
.E

x 
S

e
n

s
o

rs

io
n

:

ia
 I

IC
 T

6
/T

5
/T

4
 G

a
/G

b

II
IC

 T
7

5
°C

-T
1

4
5

°C
 D

b

S
e

n
s
o

rs

Measurand

Sensor Design

Measurin 
 range

min. 
Measuring span

Length

Sensor type

Temperature

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
25

°C

-
IR

.E
x-

R
T

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IR

.E
x-

D
T-

05
0

10
0 

m
m

IR
.E

x-
D

T-
10

0

20
0 

m
m

IR
.E

x-
D

T-
20

0

Humidity

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
0…

10
0 

rF
25

°C
15

 r
F

-
IR

.E
x-

R
H

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IR

.E
x-

D
H

-0
50

10
0 

m
m

IR
.E

x-
D

H
-1

00

20
0 

m
m

IR
.E

x-
D

H
-2

00

Differential pressure / Volume flow

D
uc

t s
en

so
r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 P

a

-

IR
.E

x-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 P
a

IR
.E

x-
P

-0
10

0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 P
a

IR
.E

x-
P

-0
25

0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
P

a
IR

.E
x-

P
-0

60
0

-1
00

0…
+1

00
0 

P
a

30
0 

P
a

IR
.E

x-
P

-1
00

0

-2
50

0…
+2

50
0 

P
a

75
0 

P
a

IR
.E

x-
P

-2
50

0

-4
00

0…
+4

00
0 

P
a

12
00

 P
a

IR
.E

x-
P

-4
00

0

-1
00

00
…

+1
00

00
 P

a
30

00
 P

a
IR

.E
x-

P
-1

00
00



1
6

 –
 1

7

 S
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

II
2

(1
)G

 E
x 

e
b

 m
b

 i
b

 [
ia

 G
a

] 
II

C
 T

4
 G

b
 

II
2

(1
)D

 E
x 

tb
 i
b

 [
ia

 D
a

] 
II

IC
 T

1
3

0
°C

 D
b

 i
n

 z
o

n
e

 1
 /

 2
 /

 2
1

 /
 2

2

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

5
8

°C

 I
P

6
6

 T
e

m
p

e
ra

tu
re

 c
la

s
s
 T

4
 f

o
r 

a
ll

 g
a

s
e

s
 a

n
d

 d
u

s
ts

 A
d

ju
s
ta

b
le

 o
n

 s
it

e

 I
n

te
g

ra
te

d
, 

li
g

h
te

d
 d

is
p

la
y 

fo
r 

m
e

a
s
u

re
d

 v
a

lu
e

 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 S
ta

in
le

s
s
 s

te
e

l 
/ 

p
o

ly
m

e
r 

co
m

p
o

u
n

d
 m

a
te

ri
a

l 
 

fo
r 

m
a
xi

m
u

m
 c

o
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 F
e

e
d

b
a

c
k

: 
0

..
.1

0
 V

 o
d

e
r 

4
..

.2
0

m
A

 N
o

 f
u

rt
h

e
r 

b
a

rr
ie

r 
re

q
u

ir
e

d
 i
n

 t
h

e
 c

o
n

tr
o

l 
c
a

b
in

e
t

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

Y.
E

x-
S

e
n

s
o

rs

 S
e

tp
o

in
t 

s
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

0
..

.1
0

 V
 o

d
e

r 
4

..
.2

0
m

A

 L
o

w
 p

o
w

e
r 

co
n

s
u

m
p

ti
o

n
 <

 3
 W

 

 M
e

a
s
u

re
d

 v
a

lu
e

 r
e

co
rd

in
g

 i
n

 z
o

n
e

 0

 C
a

b
le

 l
e

n
g

th
 f

ro
m

 t
ra

n
s
m

it
te

r 
to

 s
e

n
s
o

r 
u

p
 t

o
 1

0
0

 m
 

 I
n

te
g

ra
te

d
 E

x 
e

 t
e

rm
in

a
l 

b
o
x

 A
la

rm
 c

o
n

ta
c
t 

p
o

te
n

ti
a

l-
lo

a
d

e
d

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

A
C

.E
X

VO
LU

M
E 

FL
O

W
 C

O
N

TR
O

LL
ER

A
C

.E
x,

  
V
o

lu
m

e
 F

lo
w

 C
o

n
tr

o
ll

e
r,

 
e

xp
lo

s
io

n
 p

ro
te

c
te

d

Spring return

Control

Motor  
running time 

90°

Spring  
running time

Torque

Power supply

Actuator type

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5s
ca

. 1
0 

s
18

 N
m

24
 V

Q
T.

E
x-

M
F1

0Y
-S

L

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

F1
0Y

-S
H

X
0…

10
 V

 / 
4…

20
 m

A
ca

. 1
5 

s
-

40
 N

m
24

 V
Q

T.
E

x-
M

Y-
SL

23
0 

V
Q

T.
E

x-
M

Y-
SH

Measurand

Sensor Design

Measuring range

min. 
 Measuring span

Length

Sensor type

D
if

fe
re

nt
ia

l p
re

ss
ur

e/
Vo

lu
m

e 
fl

ow
D

uc
t s

en
so

r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 P

a

-

IY
.E

x-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 P
a

IY
.E

x-
P

-0
10

0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 P
a

IY
.E

x-
P

-0
25

0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
P

a
IY

.E
x-

P
-0

60
0

A
C

.E
X

re
la

te
d 

co
m

po
ne

nt
s

Q
T.

E
x 

u
n

d
 I

Y.
E

x



m
ad

e
in

 
ge

rm
an

y



Q
T.

N
C

   
 IN

D
U

S
TR

IA
L 

A
R

E
A

 A
P

P
LI

C
AT

IO
N

 N
C

EL
EC

TR
IC

 A
C

TU
AT

O
R

   
 IN

D
U

S
TR

IA
L 

A
R

E
A

 A
P

P
LI

C
AT

IO
N

 N
C

2
0

 –
 2

1

M
a

n
u

fa
c
tu

re
r:

 ..
..

..
..

..
..

..
.p

i 
s
a

fe
ty

 c
o

m
p

o
n

e
n

ts

A
u

xi
li

a
ry

 S
w

it
c
h

e
s
: 
..

..
..

.5
° 

/ 
8

0
° 

S
w

it
c
h

in
g

 p
o

in
ts

 
m

a
x.

 2
5
0
 V

 /
 0

,1
 A

  m
in

. 5
 V

 /
 5

 m
A

 

A
n

g
le

 o
f 

ro
ta

ti
o

n
: .

..
..

..
..

.9
5

° 
(5

° 
P

re
lo

a
d

)

H
o

ll
o

w
 s

h
a

ft
: .

..
..

..
..

..
..

..
..

1
2

 x
 1

2
 m

m
 (

D
o

u
b

le
 s

q
u

a
re

)

P
o

w
e

r 
co

n
s
u

m
p

ti
o

n
: .

..
..

5
 W

 /
 7

 V
A

 I
n

 h
o

ld
in

g
 p

o
s
it

io
n

 
2

0
 W

 /
 3

0
 V

A
 M

o
to

r 

 
3

0
 V

A
 /

 2
 A

 L
a

yo
u

t

P
e

rm
is

s
ib

le
 h

u
m

id
it

y:
 .
.0

..
.9

5
%

 r
.F

 w
it

h
o

u
t 

co
n

d
e

n
s
a

ti
o

n

A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
: .

.-
4

0
..

.+
7

0
°C

H
o

u
s
in

g
 m

a
te

ri
a

l:
 ..

..
..

..
.n

o
n

-h
a

lo
g

e
n

, 
s
il

ic
o

n
e

-f
re

e

P
ro

te
c
ti

o
n

 c
la

s
s
 :

 ..
..

..
..

..
IP

6
6

D
im

e
n

s
io

n
s
: .

..
..

..
..

..
..

..
..

.a
p

p
ro

x.
 3

2
0

 x
 1

2
0

 x
 8

5
 m

m

 I
n

te
g

ra
te

d
 j
u

n
c
ti

o
n

 b
o
x

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

 °
C

 O
p

ti
o

n
a

l 
fa

il
 s

a
fe

 /
 s

p
ri

n
g

 r
e

tu
rn

 O
p

ti
o

n
a

l 
co

n
tr

o
l 

/ 
fe

e
d

b
a

ck
 0

…
1

0
 V

; 
4

…
2

0
 m

A

 I
P

6
6

 H
ig

h
e

st
 c

o
rr

o
si

o
n

 r
e

si
st

a
n

ce

Te
c
h

n
ic

a
l 

d
a
ta

Q
T.

N
c
-M

, 
E

le
c
tr

ic
 A

c
tu

a
to

r

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

Spring return

Control

Motor 
running time 

90°

Spring 
running time

Torque

Firetrigger

Power supply

Actuator type

3-
P

os
iti

on
 / 

O
pe

n-
C

lo
se

ca
. 1

5 
s

ca
. 1

0 
s

18
 N

m

-
24

 V
Q

T.
N

c-
M

F1
0-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

N
c-

M
FD

10
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

N
c-

M
F1

0-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

FD
10

-S
H

ca
. 3

s
15

 N
m

-
24

 V
Q

T.
N

c-
M

F0
3-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

N
c-

M
FD

03
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

N
c-

M
F0

3-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

FD
03

-S
H

ca
. 2

s*
12

 N
m

-
24

 V
Q

T.
N

c-
M

F0
2-

SL

 *
*

24
 V

Q
T.

N
c-

M
FD

02
-S

L

-
23

0 
V

Q
T.

N
c-

M
F0

2-
SH

 *
*

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

FD
02

-S
H

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5 
s

ca
. 1

0 
s

18
 N

m
-

24
 V

Q
T.

N
c-

M
F1

0Y
-S

L 

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

F1
0Y

-S
H

X

3-
P

os
iti

on
 / 

O
pe

n-
C

lo
se

ca
. 1

5 
s

-
50

 N
m

-
24

 V
Q

T.
N

c-
M

-S
L

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

-S
H

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5 
s

-

40
 N

m

-

24
 V

Q
T.

N
c-

M
Y-

SL

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

Y-
SH

ca
. 5

 s
15

 N
m

24
 V

Q
T.

N
c-

M
YQ

-S
L

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

YQ
-S

H

ca
. 3

 s
5 

N
m

24
 V

Q
T.

N
c-

M
YS

Q
-S

L

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

YS
Q

-S
H

* 
 

Ta
 -

4
0

…
+

5
0

°C
 

**
 F

ir
e

tr
ig

g
e

r 
F

T.
E

x 
is

 r
e

q
u

ir
e

d



TR
.N

C
 &

 IY
.N

C
   

IN
D

U
S

TR
IA

L 
A

R
E

A
 A

P
P

LI
C

AT
IO

N
 N

C
SE

N
SO

R
S 

W
IT

H
 A

N
A

LO
G

 O
U

TP
U

T 
 N

C

2
2

 –
 2

3

 U
n

iv
e

rs
a

l 
Tr

a
n

s
d

u
ce

r 

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

°C
 

 I
P

6
6

 A
d

ju
s
ta

b
le

 o
n

 s
it

e
, 

d
is

p
la

y

 H
ig

h
e

s
t 

co
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 F
e

e
d

b
a

c
k

: 
0

..
.V

 o
d

e
r 

4
..

.2
0

 m
A

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 S
m

a
rt

 i
n

s
ta

ll
a

ti
o

n

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

Y.
N

C
-S

e
n

s
o

rs

 I
n

te
g

ra
te

d
 j
u

n
c
ti

o
n

 b
o
x

 I
n

te
ll

ig
e

n
t 

s
e

n
s
o

r 
co

n
ce

p
t 

fo
r 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 

(M
1

2
 c

o
n

n
e

c
to

r)
 t

o
 T

R
.N

c
 u

n
iv

e
rs

a
l 

s
w

it
c
h

in
g

 r
e

la
y

 H
ig

h
e

s
t 

co
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 F
a

s
t 

s
a

m
p

li
n

g
 r

a
te

 u
p

 t
o

 1
2

5
 m

s
  

fo
r 

p
re

s
s
u

re
 s

e
n

s
o

rs

 R
o

o
m

 s
e

n
s
o

r 
fo

r 
d

ir
e

c
t 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 O
th

e
r 

s
e

n
s
o

rs
 w

it
h

 M
1

2
 s

e
n

s
o

r 
c
a

b
le

 

(1
 M

e
te

r 
in

c
lu

d
e

d
, 

o
th

e
r 

le
n

g
th

s
 a

va
il

a
b

le
)

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 T

R
.N

c
 t

ra
n

s
d

u
ce

r

TR
.N

c
IY

.N
c

b
is

 1
0

0
 m

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

T
R

.N
c
 T

ra
n

s
d

u
c
e

r
IY

.N
c
 S

e
n

s
o

rs

AT
IO

N
 N

C

s
e

n
s
o

r 
co

n
ce

p
t 

fo
r 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 

e
c
to

r)
to

T
R

N
c

u
n

i

S
e

n
s
o

rs

Measurand

Sensor Design

Measurin 
 range

min. 
Measuring span

Length

Sensor type

Temperature

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
25

°C

-
IY

.N
c-

R
T

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IY

.N
c-

D
T-

05
0

10
0 

m
m

IY
.N

c-
D

T-
10

0

20
0 

m
m

IY
.N

c-
D

T-
20

0

37
0 

m
m

IY
.N

c-
D

T-
37

0

Temperature / Humidity

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
0…

10
0 

rF
25

°C
15

 r
F

-
IY

.N
c-

R
TH

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IY

.N
c-

D
TH

-0
50

10
0 

m
m

IY
.N

c-
D

TH
-1

00

20
0 

m
m

IY
.N

c-
D

TH
-2

00

37
0 

m
m

IY
.N

c-
D

TH
-3

70

Differential pressure / Volume flow

D
uc

t s
en

so
r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 

-

IY
.N

c-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 
IY

.N
c-

P
-0

10
0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 
IY

.N
c-

P
-0

25
0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
IY

.N
c-

P
-0

60
0

-1
00

0…
+1

00
0 

P
a

30
0 

IY
.N

c-
P

-1
00

0

-2
50

0…
+2

50
0 

P
a

75
0 

IY
.N

c-
P

-2
50

0

-4
00

0…
+4

00
0 

P
a

12
00

 
IY

.N
c-

P
-4

00
0

-1
00

00
…

+1
00

00
 P

a
30

00
 

IY
.N

c-
P

-1
00

00



 U
n

iv
e

rs
a

l 
S

w
it

c
h

in
g

 R
e

la
y

 T
w

o
 a

d
ju

s
ta

b
le

 p
o

te
n

ti
a

l 
fr

e
e

 r
e

la
y 

o
u

tp
u

ts

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

7
0

 °
C

 I
P

6
6

 A
d

ju
s
ta

b
le

 o
n

 s
it

e
, 

d
is

p
la

y

 H
ig

h
e

s
t 

co
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 A
d

ju
s
ta

b
le

 h
ys

te
ri

s
is

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 e
in

fa
c
h

e
 M

o
n

ta
g

e

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

R
.N

c
-S

e
n

s
o

rs

 I
n

te
ll

ig
e

n
t 

s
e

n
s
o

r 
co

n
ce

p
t 

fo
r 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 (
M

1
2

 

co
n

n
e

c
to

r)
 t

o
 S

W
.N

c
 u

n
iv

e
rs

a
l 

s
w

it
c
h

in
g

 r
e

la
y

 H
ig

h
e

s
t 

co
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 R
o

o
m

 s
e

n
s
o

r 
fo

r 
d

ir
e

c
t 

co
n

n
e

c
ti

o
n

 O
th

e
r 

s
e

n
s
o

rs
 f

o
r 

M
1

2
 s

e
n

s
o

r 
c
a

b
le

 

(1
 m

e
te

r 
in

c
lu

d
e

d
, 

o
th

e
r 

le
n

g
h

ts
 a

va
il

a
b

le
)

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 S

W
.N

c
 u

n
iv

e
rs

a
l 

s
w

it
c
h

in
g

 r
e

la
y

2
4

 –
 2

5

SW
.N

c
IR

.N
c

b
is

 1
0

0
 m

S
W

.N
C

 &
 IR

.N
C

   
 IN

D
U

S
TR

IA
L 

A
R

E
A

 A
P

P
LI

C
AT

IO
N

 N
C

SE
N

SO
R

S 
W

IT
H

 B
IN

A
R

Y 
O

U
TP

U
T 

 N
C

IR
.N

c
 S

e
n

s
o

rs
S

W
.N

c
 S

w
it

c
h

in
g

 R
e

la
is

O
th

e
r 

ty
p

e
s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

Measurand

Sensor Design

Measurin 
 range

min. 
Measuring span

Length

Sensor type

Temperature

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
25

°C

-
IR

.N
c-

R
T

D
uc

t s
en

so
r

50
 m

m
IR

.N
c-

D
T-

05
0

10
0 

m
m

IR
.N

c-
D

T-
10

0

20
0 

m
m

IR
.N

c-
D

T-
20

0

Humidity

R
oo

m
 s

en
so

r

-4
0…

+1
25

°C
0…

10
0 

rF
25

°C
15

 r
F

-
IR

.N
c-

R
H

K
an

al
se

ns
or

50
 m

m
IR

.N
c-

D
TH

-0
50

10
0 

m
m

IR
.N

c-
D

TH
-1

00

20
0 

m
m

IR
.N

c-
D

H
-2

00

Differential pressure / Volume flow

D
uc

t s
en

so
r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 P

a

-

IR
.N

c-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 P
a

IR
.N

c-
P

-0
10

0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 P
a

IR
.N

c-
P

-0
25

0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
P

a
IR

.N
c-

P
-0

60
0

-1
00

0…
+1

00
0 

P
a

30
0 

P
a

IR
.N

c-
P

-1
00

0

-2
50

0…
+2

50
0 

P
a

75
0 

P
a

IR
.N

c-
P

-2
50

0

-4
00

0…
+4

00
0 

P
a

12
00

 P
a

IR
.N

c-
P

-4
00

0

-1
00

00
…

+1
00

00
 P

a
30

00
 P

a
IR

.N
c-

P
-1

00
00



2
6

 –
 2

7
O

th
e

r 
ty

p
e

s
 o

n
 r

e
q

u
e

s
t

A
C

.N
C

   
 IN

D
U

S
TR

IA
L 

A
R

E
A

 A
P

P
LI

C
AT

IO
N

 N
C

VO
LU

M
EN

S
TR

O
M

R
EG

LE
R

   
 IN

D
U

S
TR

IE
A

U
SF

Ü
H

R
U

N
G

 N
C

Spring return

Control

Motor  
running time 

90°

Spring  
running time

Torque

Power supply

Actuator type

0…
10

 V
 / 

4…
20

 m
A

ca
. 1

5 
s

ca
. 1

0 
s

18
 N

m
24

 V
Q

T.
N

c-
M

F1
0Y

-S
L

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

F1
0Y

-S
H

X
0…

10
 V

 / 
4…

20
 m

A
ca

. 1
5 

s
-

18
 N

m
24

 V
Q

T.
N

c-
M

Y-
SL

23
0 

V
Q

T.
N

c-
M

Y-
SH

Measurand

Sensor Design

Measuring range

min. 
  Measuring span

Length

Sensor type

D
if

fe
re

nt
ia

l p
re

ss
ur

e/
Vo

lu
m

e 
fl

ow
D

uc
t s

en
so

r

-6
0…

+6
0 

P
a

18
 P

a

-

IY
.N

c-
P

-0
06

0

-1
00

…
+1

00
 P

a
30

 P
a

IY
.N

c-
P

-0
10

0

-2
50

…
+2

50
 P

a
75

 P
a

IY
.N

c-
P

-0
25

0

-6
00

…
+6

00
 P

a
18

0 
P

a
IY

.N
c-

P
-0

60
0

Q
T.

N
c
 u

n
d

 I
Y.

N
c

re
la

te
d 

co
m

po
ne

nt
s

 A
m

b
ie

n
t 

te
m

p
e

ra
tu

re
 -

4
0

…
+

5
8

°C

 I
P

6
6

 A
d

ju
s
ta

b
le

 o
n

 s
it

e

 I
n

te
g

ra
te

d
, 

li
g

h
te

d
 d

is
p

la
y 

fo
r 

m
e

a
s
u

re
d

 v
a

lu
e

 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 H
ig

h
e

s
t 

co
rr

o
s
io

n
 r

e
s
is

ta
n

ce

 F
e

e
d

b
a

c
k

: 
0

..
.1

0
 V

 o
d

e
r 

4
..

.2
0

m
A

 L
E

D
 s

ta
tu

s
 i
n

d
ic

a
ti

o
n

 2
4

 V
A

C
 /

 D
C

 F
o

r 
u

s
e

 w
it

h
 I

Y.
E

x-
S

e
n

s
o

rs

 S
e

tp
o

in
t 

s
p

e
c
if

ic
a

ti
o

n
: 

0
..

.1
0

 V
 o

d
e

r 
4

..
.2

0
m

A

 L
o

w
 p

o
w

e
r 

co
n

s
u

m
p

ti
o

n
 <

 3
 W

 

 C
a

b
le

 l
e

n
g

th
 f

ro
m

 t
ra

n
s
m

it
te

r 
to

 s
e

n
s
o

r 
u

p
 t

o
 1

0
0

 m
 

 I
n

te
g

ra
te

d
 E

x 
e

 t
e

rm
in

a
l 

b
o
x

A
C

.N
c
, 

V
o

lu
m

e
 F

lo
w

 C
o

n
tr

o
ll

e
r



m
ad

e
in

 
ge

rm
an

y



W
S.

Va
-M

St
ai

nl
es

s 
st

ee
l p

ro
te

ct
io

n 
ag

ai
ns

t h
ar

sh
 a

m
bi

en
t c

on
di

tio
ns

, v
an

da
lis

m
 e

tc
.

TJ
.V

a-
M

In
su

la
tio

n 
H

ou
si

ng
 fo

r 
am

bi
en

t t
em

pe
ra

tu
re

 -
60

…
+4

0 
°C

K
R

.V
z-

12

C
la

m
pi

ng
 a

da
pt

er
 a

nd
 a

nt
i-

ro
ta

tio
n 

de
vi

ce
 fo

r 
m

ou
nt

in
g 

on
 r

ou
nd

 s
ha

ft
s 

(1
0-

20
 m

m
) a

nd
 s

qu
ar

e 
sq

ua
re

 (V
K

 1
0-

16
 m

m
), 

ga
lv

an
iz

ed

A
H

-1
2-

08

A
da

pt
er

 1
2m

m
 s

qu
ar

e 
to

 8
 m

m
 s

qu
ar

e

A
H

-1
2-

10

A
da

pt
er

 1
2m

m
 s

qu
ar

e 
to

 1
0 

m
m

 s
qu

ar
e

A
H

.-
12

-1
1

A
da

pt
er

 1
2m

m
 s

qu
ar

e 
to

 1
1 

m
m

 s
qu

ar
e

A
cc

es
so

ir
es

 fo
r 

ac
tu

at
or

s

C
P.

E
x-

FR
O

ST
3

C
ap

ill
ar

y 
fr

os
t p

ro
te

ct
io

n,
 a

dj
us

ta
bl

e 
fr

om
 -

10
°C

 -
 +

15
°C

, l
en

gt
h 

3 
m

et
er

s,
 in

cl
. f

ix
in

g 
m

at
er

ia
l, 

 
in

 c
on

ju
nc

tio
n 

w
ith

 C
P.

Ex
-D

T1
36

1

C
P.

E
x-

FR
O

ST
6

C
ap

ill
ar

y 
fr

os
t p

ro
te

ct
io

n,
 a

dj
us

ta
bl

e 
fr

om
 -

10
°C

 -
 +

15
°C

, l
en

gt
h 

6 
m

et
er

s,
 in

cl
. f

ix
in

g 
m

at
er

ia
l, 

 
in

 c
on

ju
nc

tio
n 

w
ith

 C
P.

Ex
-D

T1
36

1

C
P.

E
x-

D
T1

36
1

B
ar

ri
er

 fo
r 

co
nt

ro
l c

ab
in

et
 m

ou
nt

in
g 

fo
r 

C
P.

Ex
-F

R
O

ST
*

Ex
 i 

se
ns

or
s 

an
d 

sw
itc

hi
ng

 a
m

pl
ifi

er
s

3
0

 –
 3

1

Yo
u 

ca
n 

fin
d 

ou
r 

te
rm

s 
an

d 
co

nd
iti

on
s 

in
 th

e 
do

w
nl

oa
d 

ar
ea

 o
n 

ou
r 

w
eb

si
te

 p
i-

sa
fe

ty
.c

om
§

A
C

C
E

S
SO

R
IE

S 
FO

R
 A

C
TU

AT
O

R
S

A
C

C
E

S
SO

R
IE

S 
FO

R
 A

C
TU

AT
O

R
S 

/ 
FR

O
S

T 
P

R
O

TE
C

TI
O

N
 A

TE
X



3
2

 –
 3

3

M
A

.P
a-

06

In
st

al
la

tio
n 

se
t f

or
 p

re
ss

ur
e 

se
ns

or
s,

 in
cl

. d
uc

t c
on

ne
ct

or
s,

 p
re

ss
ur

e 
ho

se
 

an
d 

fix
in

g 
sc

re
w

s 
fo

r 
IY

.N
c-

P.
..,

 IY
.E

x-
P.

..,
 IR

.N
c-

P…
 u

nd
 IR

.E
x-

P…

TH
.V

A
-…

.

Th
er

m
ow

el
l, 

st
ai

nl
es

s 
st

ee
l, 

G
 ½

 ’,
 d

iff
er

en
t l

en
gt

hs
 a

va
ila

bl
e

SC
.P

u-
01

M
12

 s
en

so
r 

ca
bl

e,
 5

-w
ir

e,
 s

hi
el

de
d,

 1
 m

et
er

SC
.P

u-
05

M
12

 s
en

so
r 

ca
bl

e,
 5

-w
ir

e,
 s

hi
el

de
d,

 5
 m

et
er

SC
.P

u-
10

M
12

 s
en

so
r 

ca
bl

e,
 5

-w
ir

e,
 s

hi
el

de
d,

 1
0 

m
et

er

A
cc

es
so

ir
es

 fo
r 

se
ns

or
s

K
A

.P
i

C
al

ib
ra

tio
n 

of
 h

um
id

ity
, t

em
pe

ra
tu

re
, p

re
ss

ur
e 

se
ns

or
s 

in
 o

ur
 in

-h
ou

se
 c

al
ib

ra
tio

n 
la

bo
ra

to
ry

 
in

cl
ud

in
g 

fa
ct

or
y 

ce
rt

ifi
ca

te
 (o

n 
re

qu
es

t)

Zu
be

hö
r 

K
al

ib
ri

er
un

g

Yo
u 

ca
n 

fin
d 

ou
r 

te
rm

s 
an

d 
co

nd
iti

on
s 

in
 th

e 
do

w
nl

oa
d 

ar
ea

 o
n 

ou
r 

w
eb

si
te

 p
i-

sa
fe

ty
.c

om
§LK

.P
a

Le
ve

l s
en

so
r 

ki
t f

or
 p

re
ss

ur
e 

se
ns

or
s

SR
.V

a-
20

0

P
ito

t t
ub

e 
fo

r 
m

ea
su

ri
ng

 fl
ow

 r
at

e,
 l=

20
0 

m
m

C
S.

M
s-

M
12

M
12

 c
on

ne
ct

or
 s

et
 fo

r 
on

-s
ite

 c
ab

le
s 

5-
w

ir
e,

 s
hi

el
de

d,
 o

ne
 s

et
 =

 2
 c

on
ne

ct
or

s

A
C

C
E

S
SO

R
IE

S 
FO

R
 S

EN
SO

R
S

A
C

C
E

S
SO

R
IE

S 
FO

R
 S

EN
SO

R
S 

/ 
C

A
LI

B
R

AT
IO

N



m
ad

e
in

 
ge

rm
an

y

m
ad

e
in

 
ge

rm
an

y
3

4
 –

 3
5

T
YP

E
LT

.Q
t-

10
LT

.Q
t-

15
LT

.Q
t-

20
LT

.Q
t-

30
LT

.Q
t-

42

   
   

  H
ub

K
ra

ft
10

 m
m

15
 m

m
20

 m
m

30
 m

m
42

 m
m

50
0 

N
Q

T.
Ex

-M
F0

2-
S…

Q
T.

Ex
-M

F1
0(

Y)
-S

…
Q

T.
Ex

-M
F0

3-
S…

Q
T.

E
x-

M
F

02
-S

…
Q

T.
E

x-
M

F1
0(

Y)
-S

…
Q

T.
E

x-
M

F
03

-S
…

Q
T.

Ex
-M

F0
2-

S…
Q

T.
Ex

-M
F1

0(
Y)

-S
…

Q
T.

Ex
-M

F0
3-

S…

Q
T.

E
x-

M
F1

0(
Y)

-S
…

Q
T.

E
x-

M
F

03
-S

…
–

80
0 

N
Q

T.
E

x-
M

F1
0(

Y)
-S

…
Q

T.
E

x-
M

F
03

-S
…

–
–

1.
00

0 
N

Q
T.

E
x-

M
F1

0(
Y)

-S
…

Q
T.

E
x-

M
F

03
-S

…
–

–
–

1.
50

0 
N

Q
T.

E
x-

M
F1

0(
Y)

-S
…

Q
T.

E
x-

M
F

03
-S

…
–

–
–

–

2.
00

0 
N

–
–

–
–

–

2.
50

0 
N

–
–

–
–

–

3.
00

0 
N

–
–

–
–

–

 

Im
ag

e 
si

m
ila

r

T
YP

E
LT

.Q
t-

10
LT

.Q
t-

15
LT

.Q
t-

20
LT

.Q
t-

30
LT

.Q
t-

42

   
   

  H
ub

K
ra

ft
10

 m
m

15
 m

m
20

 m
m

30
 m

m
42

 m
m

50
0 

N

Q
T.

Ex
-M

YQ
-S

…
Q

T.
E

x-
M

YQ
-S

…
Q

T.
Ex

-M
YQ

-S
…

Q
T.

E
x-

M
(Y

)-
S…

Q
T.

E
x-

M
(Y

)-
S…

80
0 

N

Q
T.

E
x-

M
(Y

)-
S…

1.
00

0 
N

Q
T.

E
x-

M
(Y

)-
S…

Q
T.

E
x-

M
-S

…

1.
50

0 
N

Q
T.

E
x-

M
(Y

)-
S…

Q
T.

E
x-

M
-S

…
–

2.
00

0 
N

Q
T.

E
x-

M
-S

…
–

–

2.
50

0 
N

Q
T.

E
x-

M
-S

…
–

–
–

3.
00

0 
N

–
–

–

 O
pt

io
n 

Y 
: M

od
ul

at
in

g 
(0

…
10

V 
an

d 
4…

20
m

A
)

A
C

C
E

S
SO

R
IE

S 
FO

R
 L

IN
E

A
R

 V
A

LV
E 

TR
A

N
SM

IS
SI

O
N

 L
T.

Q
T

L
in

e
a

r 
V

a
lv

e
 T

ra
n

s
m

is
s
io

n
 L

T.
Q

t

 F
o

r 
p

ro
p

e
r 

L
V.

L
t-

…
 p

le
a

s
e

 c
o

n
ta

c
t 

u
s
 f

o
r 

s
u

p
p

o
rt

.

 T
h

e
 p

i 
s
o

lu
ti

o
n

 f
o

r 
g

lo
b

e
 a

n
d

 l
in

e
a

r 
va

lv
e

s
 c

o
n

s
is

ts
 o

f 
th

re
e

 p
a

rt
s
.

 
- 

A
c
tu

a
to

r 
Q

T.
E

x-
…

 /
 Q

T.
N

c
-…

. 

- 
L

in
e

a
r 

tr
a

n
s
m

is
s
io

n
 L

T.
Q

t-
…

 

- 
L

in
k

a
g

e
 v

a
lv

e
 t

o
 l

in
e

a
r 

tr
a

n
s
m

is
s
io

n
 p

a
rt

s
 L

V.
L

t-
…

..



Contact person

made
in 
germany

pi safety components GmbH & Co. KG
Mühlenweg 2  |  D-96358 Teuschnitz /Hasslach 

Tel. +49 9268 971-14  |  Fax +49 9268 67-60 

info@pi-safety.com  |  www.pi-safety.com


